PRZEDMIAR ROBOT - Przebudowa drogi gminnej nr 105137L, od km
0+000,00 do km 0+392,92 na dz. 723, jedn. ew. 061002_2 Ludwin,
obr. 20 - Zezulin Nizszy oraz wiaczenia do drogi powiatowej nr 2004L
na dz. 404, jedn. 061006_2 - Spiczyn, obr. 0012 Ziétkéw; dz. 416, jedn.
061002_2 Ludwin, obr. 0020 - Zezulin Nizszy

L.p. Podstawa Opis robét i obliczenie ich ilosci | Jedn. | Razem|
STWIiORB D-
CPV 01.00.00 |ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE Przygotowanie terenu pod
45100000- przebudowe
8
Wyznaczenie trasy i punktow
wysokosciowych drég w terenie rowninnym
1 D-01.01.01{lub pagérkowatym wraz ze stabilizacjg km 0,39
punktow granicznych nowego pasa
D-
04.00.00 |PODBUDOWY Roboty w zakresie
STWIORB | 45233000- konstruowania, fundamentowania oraz
CPV 9 wykonywania nawierzchni autostrad, drég
D-04.03.01|Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
Oczyszczenie i skropienie warstw )
2 D-04.03.01 . m 1396
konstrukcyjnych
D-
05.00.00 [NAWIERZCHNIE Roboty w zakresie
STWIORB | 45233000 konstruowania, fundamentowania oraz
CPV 9 wykonywania nawierzchni autostrad, drog
D-05.03.08| Nawierzchnia z betonu asfaltowego - warstwa $cieralna
Wykonanie nawierzchni z betonu
3 D-05.03.08|asfaltowego AC 11S z asfaltem 50/70, m? 1396
warstwa $cieralna, gr. w-wy 4 cm
D- ROBOTY WYKONCZENIOWE Roboty w
STWIORB [06.00.00 |zakresie konstruowania, fundamentowania
CPV  |45233000-|oraz wykonywania nawierzchni autostrad,
9 drog
D-06.01.01|Umocnienie skarp, rowow i $ciekow
umochienie poboczy/ zjazddw kruszywem )
4 D-06.01.06 m 590

tamanym 0/31,5 stabilizowanym
mechanicznie, gr. w-wy 6 cm




